Kurzanleitung — Softwareaktualisierung
kaskadiertes System LB 480

Diese Anleitung ist flir Servicetechniker angedacht, die bereits Erfahrung mit Software-Updates mit der Software FLASH
Loader und der Bedienung von LB 480-PC Userinterface haben. Die einschldgigen Sicherheitsvorschriften sind zu
beachten. Bei SIL-Geraten siehe Betriebsanleitung (Sicherheitshandbuch , Funktionale Sicherheit”).

Voraussetzungen fiir die Softwareaktualisierung

Hardware Software

Windows PC e Zu aktualisierende .bta embedded Software-Update-
Berthold USB/RS485 Service-Modem datei z.B. 01.01.00 Fiillstand (Level) fir den Master-
USB-Kabel Detektor

HART®-Kommunikator, Field Device Tool / Device e Zu aktualisierende .bta embedded Software-Update-
Type Manager wie z.B. PACTware datei z.B. 01.01.00 Grenzschalter (Level Switch) fiir
Verbindungsleitung zur RS485 Schnittstelle des Detek- Slave-Detektoren

tors e Berthold USB/RS485 Schnittstellentreiber (Ber-

tholdRS485.exe)
e FLASH Loader (Flashloader_setup.exe)
e LB 480-PC Userinterface 2.1.1
(LB_480_PC_Control_Setup_2.1.1.exe)

1.

Vorbereitung iiber HART® durchfiihren

2.

Schreibschutz oder Safety-Modus deaktivieren.
Device ID-Nummern aller gekoppelten Slave-Detektoren auslesen und notieren.
Slave-Detektoren am Master-Detektor abmelden.

WICHTIG

Jeder Detektor wird einzeln aktualisiert. Dazu missen vor dem Update am jeweiligen Detektor die RS485
Verbindungen im Anschlussraum abgeklemmt werden. Nach dem Update sind die RS485 Verbindungen am
jeweiligen Detektor wieder anzuklemmen.

Am Master-Detektor Datensicherung durchfiihren und Software aktualisieren

PC an Master-Detektor tiber USB/RS485 Service-Modem anklemmen.

Datensicherung (Backup) mit LB 480-PC Userinterface Level durchfiuhren. Alternativ: Parameter notieren, um
sie spater manuell wieder eingeben zu kénnen.

Software-Update mit FLASH Loader durchfiihren. Zu aktualisierende .bta embedded Software-Updatedatei z.B.
01.01.00 Fullstand (Level) auswahlen.

Factory Reset und anschlieRend Software Reset (SW-Reset) mit LB 480-PC Userinterface Level durchfiihren.
Backup mit LB 480 PC-Userinterface Level wieder auf Master aufspielen. Alternativ: Die notierten Parameter
wieder manuell auf die LB 480 libertragen.

An Slave-Detektoren Software aktualisieren

PC an Slave-Detektor tiber USB/RS485 Service-Modem anklemmen.

Update mit FLASH Loader durchfiihren. Zu aktualisierende .bta embedded Software-Updatedatei z.B. 01.01.00
Grenzschalter (Level Switch) auswahlen.

An jedem Slave-Detektor abschlieRend Factory Reset und danach Software Reset mit LB 480-PC Userinterface
LevelSwitch durchfiihren.

System iiber HART® in Betrieb setzen

Slave-Detektoren am Master-Detektor wieder anmelden.

Messbereichsgrenzen mit CPS-Testprogramm Uberprifen, bzw. simulieren. Simulation anschlieRend wieder
deaktivieren!

Prifen, dass keine Fehlermeldungen am Master anstehen und der aktuelle Messwert plausibel ist.

Ggf. Schreibschutz oder Safety-Modus aktvieren (bei SIL-Geraten Sicherheitshandbuch ,, Funktionale Sicherheit”
beachten).

Bei Riickfragen und im Falle, dass Sie Unterstiitzung benétigen, wenden Sie sich bitte an unseren Service unter
service@Berthold.com.

(BERTHOLD
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Detaillierte Anleitung — Softwareaktualisierung
kaskadiertes System LB 480

HINWEIS

ﬂ Qualifikation des Personals beachten!
Die Aktualisierung der embedded Software sollte nur von Berthold autorisiertem Personal durchgefiihrt wer-
den.

» Gelten beim Detektor bzw. der Installation die Anforderungen der Funktionalen Sicherheit (z.B. SIL), muss
die Aktualisierung von autorisierten Service-Technikern durchgefiihrt werden, damit nach der Softwareak-
tualisierung die Funktionale Sicherheit gewahrleistet ist.

& Explosionsgefahr!

Laptops oder PCs ohne entsprechende Ex-Zulassungen diirfen nicht in einer explosionsgefahrdeten Atmo-
sphére betrieben werden.

Nicht eigensichere Detektoren und Installationen

Die Aktualisierung der embedded Software kann bei nicht eigensicheren Detektoren und Installationen am fest instal-
lierten Detektor vor Ort durchgefiihrt werden.

Eigensichere Detektoren und Installationen

A Explosionsgefahr!

Gefahr des Verlustes der Eigensicherheit durch Erdung der RS485.

Verwenden Sie keine Laptops oder PCs, die an das Stromnetz angeschlossen sind.
Nur batteriebetriebene Laptops oder PCs diirfen an die RS485 angeschlossen werden.

Versorgen Sie das Service-Modem nicht mit einem Netzteil.

Bei eigensicheren Detektoren und Installationen (Class | Zone 1 / Zone 21 fiir Class |, Il, lll Division 1 ATEX / IECex / NEC
/ CEC) ist die Aktualisierung der embedded Software vor Ort ausschlieBlich unter den folgenden Voraussetzungen zu-
lassig:

o keine explosionsfahige Atmosphare

e Softwareaktualisierung tGiber akkubetriebenen Laptop (kein Netzbetrieb, um die Masseverbindung zur RS485 zu
vermeiden)

e kein Netzbetrieb des Service-Modems (um die Masseverbindung zur R$485 zu vermeiden)

Voraussetzungen
Hardware ‘ Software
e Windows PC e Zu aktualisierende .bta embedded Software-Updatedatei
e Berthold USB/RS485 Service-Modem z.B. 01.01.00 Fullstand (Level) fiir den Master-Detektor
e USB-Kabel e Zu aktualisierende .bta embedded Software-Updatedatei
e HART®-Kommunikator, Field Device Tool / De- z.B. 01.01.00 Grenzschalter (Level Switch) fiir Slave-Detek-
vice Type Manager wie z.B. PACTware toren
e Verbindungsleitung zur RS485 Schnittstelle des | ® Berthold USB/RS485 Schnittstellentreiber (Ber-
Detektors tholdRS485.exe)
e FLASH Loader (Flashloader_setup.exe)
e LB 480-PC Userinterface 2.1.1
(LB_480_PC_Control_Setup_2.1.1.exe)
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1  Schnittstellentreiber, FLASH Loader und LB 480-PC Software installieren

Um mit dem Service-Modem arbeiten zu kdnnen, muss der Softwaretreiber ,BertholdRS485.exe” installiert sein. Eben-
falls ist die Installation des FLASH Loaders erforderlich, um die neue Softwareversion auf den LB 480 Detektor zu laden
und zu installieren. Um vor dem Software-Update eine zuverldssige Datensicherung vornehmen zu kénnen, empfehlen
wir die Installation von LB 480-PC Userinterface, einem Berthold spezifischen Programm fiir die RS485 Schnittstelle.

1. Installieren Sie den Berthold USB/RS485 Schnittstellentreiber indem Sie die Datei ,,BertholdRS485.exe” ausfiih-
ren. Installieren Sie den Treiber bevor Sie das Detektor Service-Modem mit dem PC verbinden.

Verbinden Sie das Service-Modem Uber ein USB-Kabel mit dem PC.
»  Das Service-Modem ist installiert.

Installieren Sie das Programm ,Flashloader_setup.exe”. Wenn diese Software bereits installiert ist, stellen Sie
sicher, dass Sie die Version 2.1.0.0 oder 2.1.1.0 verwenden.

4. |Installieren Sie das Programm LB 480-PC Userinterface 2.1.1 ,,LB_480_PC_Control_Setup_2.1.1.exe".
WICHTIG

Der Anschlussraum der Master-Detektoren unterscheidet sich von dem der Slave-Detektoren

» Slave-Detektoren besitzen zwei Klemmen fiir das ankommende RS485 Signal und zwei Klemmen fiir das
abgehende RS485 Signal zum nachsten Detektor.

» Jeder Detektor muss einzeln mit dem Service-Modem Uber die RS485 Schnittstelle angeklemmt werden,
um die Aktualisierung der embedded Software durchzufiihren.

HINWEIS

ﬂ Datensicherung durchfiihren!
Bei der Softwareaktualisierung werden Kalibrierdaten und Einstellwerte gel6scht.
» Fihren Sie deshalb vor der Softwareaktualisierung eine Datensicherung durch (siehe Seite 5).

2 Vorbereitung iiber HART’ durchfiihren

Verwenden Sie einen der folgenden Hosts, um das LB 480 zu bedienen:
- HART®-Kommunikator Modell 375/475

- Siemens Simatic PDM

- AMS DeltaV, Emerson Process

- PACTware

6. Offnen Sie den Meniipfad Device Config P> Access, um ggf. den Schreibschutz aufzuheben und den Safety-Modus
zu deaktivieren:
Write Protect = NO / Safety Mode = OFF.

Zustand 1: Write protect NO / Safety Mode OFF
0.K., die Softwareaktualisierung kann durchgefiihrt werden.

Zustand 2: Write protect YES / Safety mode OFF
Geben Sie das Passwort ein, um den Schreibschutz aufzuheben. Dabei wird der Schreibschutz automatisch von YES
auf NO gesetzt.

Zustand 3: Write protect YES / Safety Mode ON
Waihlen Sie Safety Mode OFF. Geben Sie das Passwort ein. AnschlieBend wird automatisch Safety Mode auf OFF
und Write protect auf NO gesetzt.

WICHTIG

o Setzen Sie sich mit Berthold in Verbindung, falls der Zugang gesperrt und das Passwort nicht mehr be-
I kannt bzw. vorhanden ist.

»  Der Detektor ist entriegelt.

Notieren Sie sich die Device ID-Nummern aller gekoppelten Slave-Detektoren. Die Slave-Detektoren werden in
den folgenden Schritten Gber HART® entfernt und nach dem Software-Update unter Verwendung der Device ID-
Nummern wieder hinzugefiigt. Die Device ID-Nummern werden unter dem folgenden Menipfad angezeigt:
Device Config P> Setup P>Sensor Configuration P> Config Slave Detectors P> Detector Table
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8. Entkoppeln Sie die Slave-Detekoren unter dem folgenden Meniipfad:
Device Config P> Setup P> Sensor Configuration P> Config Slave Detectors P> Remove Slave

»  Der HART®-Kommunikator, bzw. der Host fiir die Bedienung wird erst wieder im letzten Schritt benétigt (Kap. 6
System (iber HART® wieder in Betrieb setzen).

3  Datensicherung und Softwareaktualisierung Master-Detektor
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Abb. 1 Anschlussschema Master-Detektor — Service-Modem — PC

HINWEIS
ﬂ RS485 Verbindungsleitung fachgerecht verlegen!

Um die Sicherung der Kalibrierdaten und die Aktualisierung der embedded Software durchzufiihren, ist eine
Verbindung zur RS485 Schnittstelle des Detektors erforderlich. Dazu muss der Anschlussraum des Detektors
geoffnet und entsprechende Leitung verlegt werden.

» Beachten Sie die Vorgaben im Sicherheitshandbuch / Explosionsschutzhandbuch und der Betriebsanleitung
des Detektors.
» Die Softwareaktualisierung muss bei eingeschalteter Spannungsversorgung durchgefiihrt werden.

9. Klemmen Sie die RS485 Verbindung zum Slave-Detektor (Klemmen 5 und 6) ab. Verbinden Sie anschlieBend den
Master-Detektor mit dem Service-Modem (iber diese RS485 Schnittstelle, siehe Anschlussschema Abb. 1 und die
folgende Tabelle. Die Spannungsversorgung des Detektors darf wahrend der Softwareaktualisierung nicht unter-
brochen werden.

Klemme Detektor Klemme Service-Modem
5 RS485 A 3
6 RS485 B 4

»  Der Master-Detektor ist korrekt iber das Service-Modem mit dem PC verbunden. Die Datensicherung kann
durchgefiihrt und die embedded Software des Detektors aktualisiert werden.
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Datensicherung durchfiihren

Eine Datensicherung der Kalibrierdaten und Einstellwerte muss durchgefiihrt werden. Verwenden Sie dazu das Bert-
hold-Programm LB 480-PC Userinterface Level. Alternativ kénnen Sie alle Kalibrierdaten und Einstellwerte notieren, um
diese dann nach der Aktualisierung wieder manuell einzugeben. Die Slave-Detektoren miissen vor der Datensicherung
Uber HART® entfernt werden, damit LB 480-PC Userinterface, und spater FLASH Loader, auf die RS485 Schnittstelle zu-

greifen kénnen (siehe Kapitel 2 Vorbereitung tiber HART® durchfiihren).

Connection

Device  FT232R USB UART [A100X5CA @ 34]

Baudrate N 3
Connect 4
| ) SENSseries L8 480 - PC Control Application / Level (Version 2.0.1.0) - Copyright © 2013 CICEE <]
File View Help
Y
(BERTHOLD . A
» | Detail Pa T 5
2 Live Displa, {{ Bacrup “rEx
= Parameter List 1 Copy to Detector Copytofile (@ Losd 6
@ Meas. Parameter Name File Frevem—ess
4+ Device Config
4 Setup
3 Sensor Configuration
I Signal Condition
@ Cal Parameter
@ VO Setup
3 Identification [E] SENSseries LB 480 - PC Control Application / Level [Version 2.0.1.0) - Copyright © 2013 ERCEE]
@ Backup
. S File View Help
- ( BERTHOLD
3 Plateau feaadisares
» 2 Navigator - Detail Pages
@ Safety £ Live Display | Backup “rEx
3
Z Paramater List # Copy to Detector & Copy toFile 8
Name File Detector |
Dewice Info {Manufacturerid="161", Device Type.
4 Setuy
R SENSseries LB 450 [OuFFFFFFFF] @ FTZ32R UsE 3 ;n,”w_";w"“ Device ld 75
3 Signal Condition Safety Mode (0_0F 1_On) 0
@ Cal Parameter Safety Status (SafetyMode Flags) {Mode="0" Flags="9"}
3 /0 Setup License Key DMHNHATBQOUSXK2CSMDTMEF.
3 :‘T‘"‘“‘“" DetectorCode (]
@ . HV Actual (V 5302188 7
3 Sensor 5300003
3 Test 530
3 Plateau 580
4+ Diagostic .
@ Eror Log 'M
& Error Summary -
3 Safety Termp Up Limit =
Temp Hyst 5
SaveFile
Import File
*SENismu LB480 [OuFFFFFFFF) @ FT232R USB UART[34] No Emor o

ESLNSR“\“ LB 480 - PC Control Application / Level (Version 2.0.1.0) - Copyright © 2013 o B 8
Fle View Help
[ o
(BERTHOLD 8
x A
» |7 Navigator ., Deta
5 €« 3 + Dokumente Backup -
£ . Live Displ P EX
H Organisieren = Never Ordner - @
z Parar
B, :
Name
Device |
Device |
Safety ) T Bibliotheken
Safety § & Bilder
License :| Dokumente
Detecto A Mok o ’
il Dateiname; | TN
Y Aver
3 Dateityp: LB-480 backup file (* das) 1
O Test HV Defa I
HV Man
0, P ~ Ordner ausblenden _Speichem | ) Abbrechen
a 4 Moc
3 Temp Le
O Safety &0 &0
Trrerie
B SENSsenies LB 430 [OAFFFFFFFF] @ FT232R USB UART[34] NoEmor ud

Abb. 2

10.

Starten Sie das Programm LB 480-PC Userinterface Level und klicken Sie auf die Registerkarte ,,USB“ (Abb. 2,

Pos.1).
Wahlen Sie unter ,,Device” (Abb. 2, Pos.

C/ERTHOLD

Datensicherung mit LB 480-PC UserInterface Level

2) das Service-Modem aus.
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12.
13.

14,

15.

16.
17.

18.

Wahlen Sie unter ,Baudrate” (Abb. 2, Pos.3) 38400 Baud aus.

Klicken Sie auf <Connect> (Abb. 2, Pos.4).

Die Verbindung zum Service-Modem wird hergestellt und das Programm LB 480-PC Userlinterface Level startet.
Klicken Sie im Meniibaum Device Config P> Backup (Abb. 2, Pos.5) auf die Schaltfliche <Load> (Abb. 2, Pos.6).
Alle Parameter werden in der Spalte ,,Detector” angezeigt (Abb. 2, Pos.7).

Klicken Sie auf die Schaltflache <Copy to File> (Abb. 2, Pos.8).

Alle Parameter werden in die Spalte , File” kopiert.

Klicken Sie auf die Schaltflache <Save File> (Abb. 2, Pos.9).

Wahlen Sie einen Speicherort der Backup-Datei aus und klicken Sie auf die Schaltflache <Speichern> (Abb. 2,
Pos.10).

Die Kalibrierdaten und Einstellwerte sind gespeichert und kénnen nach der Softwareaktualisierung wieder gela-
den werden.

SchlieRen Sie nun die Software LB 480-PC Userinterface Level, um in den folgenden Schritten mit FLASH Loader
auf die Schnittstelle zuzugreifen.

Master-Detektor aktualisieren

Connection u’
— @ ‘ 1
Device: |FT232R USB UART [AEOICY7P @ 4643) [— 2
Baudrate: | 38400 ——3
_— ’ 4
ﬁ FLASH Loader (Version 2.1.0.0) - Copyright © BERTHOLD Technologies = X
7« 5 OFFFFFFFF QR s

TARGET : not connected FT232R USB UART[4643]

Abb. 3 Verbindung PC — Service-Modem

19.
20.
21.
22.

>

(BERTHOLD

Starten Sie den ,,FLASH Loader” und klicken Sie auf die Registerkarte ,,USB“ (Abb. 3, Pos.1).
Wahlen Sie unter ,,Device” (Abb. 3, Pos.2) das Service-Modem aus.

Wihlen Sie unter ,Baudrate” 38400 Baud aus (Abb. 3, Pos.3).

Klicken Sie auf <Connect> (Abb. 3, Pos.4).

Die Verbindung zum Service-Modem wird hergestellt und ein neues Fenster ,FLASH Loader” 6ffnet sich.
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1
ﬁ FLASH Loader (Version 2.1.0.0) - | Jpyright © BERTHOLD Technologies = X

P v 5 OFFFFFFFF QAN s (=
2 L)
<
(~2]
|
oo
(=4
2
[@ FLASH Loader (Version 2.1.0.0) - Copyright © BERTHOLD Technologies . X 9
> 7]
P v 5 OFFFFFFFF L. XX .T;
=]
=]
» ©
M
ol g
—
©
Enter Flash Mode 3
3
TARGET : not (%]
Connection established: LB-480 Level: ORB VO01.01.00[0x1A%52] —J ?:o
Detect device... =1
5=
9
[ =4
<

LB-480 Level: ORB V01.01.00{0x1A992] TARGET : normal operation FT232R USB UART([4643]

Abb. 4 Verbindung zum Detektor herstellen

23. Klicken Sie auf die Schaltflache ,, Detect Device” < (Abb. 4, Pos.1) um die Verbindung zum Detektor herzustellen.

WICHTIG

Die voreingestellte Broadcast-Adresse OXFFFFFFFF kann nur verwendet werden, wenn ein einzelner Detektor
Uber die RS485 Schnittstelle angeschlossen ist und gekoppelte Slave-Detektoren iber HART® entfernt wur-
den (siehe Kapitel 2 Vorbereitung iiber HART® durchfiihren).

»  Der Detektor wurde erkannt und die Verbindung wird hergestellt. Die Schaltflache <Enter Flash Mode> wird ein-
geblendet und die Meldung ,,Connection established: ...“ (Abb. 4, Pos.2) erscheint.

1
FLASH Loade | (Version 2.1.0.0) - Copyright © BERTHOLD Technologies = X
P~ 5 OF | FFFFF . X NN
" w
N Enter Flash Mode
2
FLASH Loader (Version 2.1.0.0) - Copyright © BERTHOLD Technologies = X
Connection established: LBE-480 Level: ORB VOl o
Detect device... 2 v 5 OFFFFFFFF L0 B NN
‘, 4@ S | t Aoplication
k % Level [01.00.06, 201609261
LB-480 Level: ORB V01.01.00[0x1A992] | TARGET : norma E— Programen Fash UID: 0x1A352/108946

Connection established: BootLoader V850 V2.1.1(0x1ASS2)
Detect device...

Done!

Entering flash mode...

Connection established: LB-480 Level: ORB V01.01.00([0x1A952]
Detect device...

BootLoader V850 V2.1.1[0x1A992] TARGET : flash mode FT232R USB UART[4643]

Abb. 5 ,Flash Mode” mit Anzeige der installierten Embedded Software

24. Klicken Sie auf die Schaltfliche <Enter Flash Mode>, um die Programmierfunktionen (Flash Mode) zu 6ffnen
(Abb. 5, Pos.1).

»  Der Flash Mode wird gestartet und die installierte Anwendung mit der Versionsnummer (Abb. 5, Pos.2) ange-
zeigt.
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WICHTIG

® Wird der Befehl ,Enter Flash Mode” nicht ausgefiihrt, kann der Detektor mit der Schaltflache ,,Force Flash”
I o zuriickgesetzt werden, um so die Programmierfunktionen zu 6ffnen. 2
<
(~2]
-
ﬁ FLASH Loader (Version 2.1.0.0) - Copyright © BERTHOLD Technologies = X l'éo
/2« 5 OFFFFFFFF D - 3
i
=
"9 D Stat Application =
Leve! [U1.UU.Ub, 2U15U3LD) 1 3
a4
S Frogramm Fash UID: 0x1A952/108946 ©
g
©
3
Connection established: BootLoader V850 V2.1.1[0x1AS92] t
Detect device... (=]
Done! v
Entering flash mode... %D
Connection established: LB-480 Level: ORB V01.01.0""" E
Detect device... [
Anderungsdatum Typ 'G_J
BootLoader V850 V2.1.1[0x1A992] TARGET : flash mo Density (01.01.00) LK3.bta BTA-Date é
| Level (01.01.00) LK2.bta 20 14:19 BTA-Datei
‘ | LevelSwitch | 1.01.00) LK1.bta BTA-Date
2 l
&
P v 5 OFFFFFFFF e e
‘\ @ Start Application
* * Level [01.00.06. 20160926]
Erase Flash Programm Flash UID: (x1A992/108946
Connection established: Bo| I
Detect device... Do you really want to program
Dona C:\Users\Leibbrand\Documents\Berthold\Software
Entexing flash mode. .. g‘er&temt_’em‘w 480\Level (01.01.00) LK2.bta [Level_LK2 -
Connection established: LB W00 3
Detect device... | J
B { Ja ), Nein i =
BootLoader V850 V2.1.1(0x1A993 RN S © BERTHOLD Technologies X
P
| € Cancel
‘i—d
Programming C:\Users\Leibbrand\Documents\Berthold\Software Geridteintern\LE 480' A
Done!
S—Exasxngv -
Connection established: BootLoader V850 V2.1.1([0x1A952)
Detect device...
Done!
Entering flash mode... v
BootlLoader V850 V2.1.1[0x1A992] TARGET : flash mode FT232R USB UART([4643]

Abb. 6 Neue Software im ,,Flash Mode” auswahlen

25. Klicken Sie auf die Schaltfliche <Programm Flash> (Abb. 6, Pos.1).
» Das Fenster ,Datei wahlen” 6ffnet sich.

26. Wahlen Sie die Softwaredatei (.bta) passend zu Ihrer Anwendung (.bta) z.B.,01.01.00.” (Abb. 6, Pos.2) aus und
klicken Sie auf <Offnen>.

HINWEIS

Bei Master-Detektoren Fiillstand-Softwaredatei (Level) laden!

27. Bestatigen Sie mit <Ja> (Abb. 6, Pos.3).

» Die alte Installation wird geléscht (Abb. 6, Pos.5) und die neue embedded Software wird installiert.

@/ER THOLD Rev. 01 09/2021 8



HINWEIS

Nicht auf <Cancel> klicken!

Der Installationsvorgang kann bei einer niedrigen Ubertragungsrate bis zu einer Stunde andauern. Brechen g
Sie die Installation nur ab, wenn sich der Prozessbalken (Abb. 6, Pos.4) langere Zeit nicht verandert. @
» Prifen Sie bei einem Abbruch alle Verbindungen und starten Sie die Installation erneut. 8
=]
o
2
W FLASH Loader (Version 2.1.0.0) - Copyright © BERTHOLD Technologies - x é
2 - 3 | OFFFFFFFF L L S
£
~ M
w ® st o : 1 o
ﬁ * Level_LKZ [01.01.00, 30001] g
Erase Flash Programm Flash UID: (x1A952/108946 u"é'
(7,)
g
Connection established: BootLoader V850 V2.1.1[0x1AS552] ~ HOLD TeChangles - X =
Detect device... - 5=
Verify. .. ) 2
Et:qramm_\nq C:\Users\Leibbrand\Documents\Berthold\Software Gerateintern\LB 480 :
Done ! <
Erasing...
Connection established: BootLoader V850 V2.1.1[0x1A552] v
BootlLoader V850 V2.1.1[(x1A992] TARGET : flash mode FT232R USB UART[4643]
Connection established: LB-480 Level: ORB V01.01.00[0x1AS552] A
Detect device...
Done!
2 — . ,Starting Application...
Connection established: BootLoader V850 VZ.1l.1[0xl1A992]
Detect device...
Verify... v
LB-480 Level: ORB V01.01.00[0x1A992] | TARGET : normal operation FT232R USB UART([4643]
Abb. 7 Installierte embedded Software starten

28. Klicken Sie nach erfolgreichem Installationsvorgang die Schaltflache <Start Application> (Abb. 7, Pos.1).

» Die neue embedded Software wurde korrekt installiert (Abb. 7, Pos.2) und die erforderlichen Resets (Factory Re-
set und Software Reset) konnen durchgefiihrt werden.

29. Der FLASH Loader wird erst bei der Aktualisierung der Slave-Detektoren wieder benétigt. Schlieen Sie nun den
FLASH Loader, um in den folgenden Schritten mit LB 480-PC Userinterface Level auf die Schnittstelle zuzugreifen.
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Master-Detektor zuriicksetzen
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Abb. 8 Factory Reset und Software Reset (SW-Reset)

30. Offnen Sie das Programm LB 480-PC Userinterface Level (Baudrate 38400) und klicken Sie im Meniibaum auf De-
vice Config P> Service P> Sensor (Abb. 8, Pos.1).

31. Klicken Sie in der Registerkarte ,Reset” (Abb. 8, Pos.2) auf die Schaltflache <Factory Reset> und bestatigen Sie
mit <Yes> (Abb. 8, Pos.3).

» Der Master-Detektor wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

32. Fihren Sie nach dem Factory Reset einen Software-Reset durch, indem Sie auf die Schaltflache <Software Reset>
(Abb. 8, Pos.4) klicken.

» Die Softwareaktualisierung des Master-Detektors ist abgeschlossen und die zuvor gespeicherten Kalibrierdaten
und Einstellwerte konnen geladen werden.
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Kalibrierdaten und Einstellwerte laden

Die Ubermittlung der Daten an den Master-Detektor erfolgt durch das Berthold-Programm LB 480-PC Userlinterface Le-

vel. Alternativ kdnnen Sie die zuvor notierten Parameter eingeben.
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Abb. 9

Daten an den Master-Detektor libermitteln
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33. Offnen Sie das Programm LB 480-PC Userinterface LEVEL und klicken Sie im Meniibaum Device Config P> Backup
(Abb. 9, Pos.1) auf die Schaltflache <Load> (Abb. 9, Pos.2).

»  Alle Standard-Werte werden in der Spalte ,Detector” (Abb. 9, Pos.3) angezeigt.
34. Klicken Sie auf die Schaltflache <Import File> (Abb. 9, Pos.4).

35. Wihlen Sie die in Schritt 17 erstellte Backup-Datei (Abb. 9, Pos.5) aus und klicken Sie auf die Schaltfliche <Off-
nen> (Abb. 9, Pos.6).

» Die Kalibrierdaten und Einstellwerte wurden in die mittlere Spalte ,File” (Abb. 9, Pos.7) geladen.

36. Klicken Sie auf die Schaltflache <Copy to Detector> (Abb. 9, Pos.8).

»  Ein Bestdtigungsfenster (Abb. 9, Pos.9) wird angezeigt.

37. Klicken Sie auf die Schaltflache <Yes> (Abb. 9, Pos.10) um die Daten an den Master-Detektor zu tibermitteln.
» Die Kalibrierdaten und Einstellwerte wurden wieder geladen.

38. LB 480-PC Userinterface Level wird nun nicht mehr benétigt. SchlieBen Sie die Software, um in den folgenden
Schritten mit dem FLASH Loader auf die Schnittstelle zuzugreifen.
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4  Softwareaktualisierung Slave-Detektor

SERVICE MODEM

RS 4858
V68 SY

(BERTHOLD
BertholdRS485.exe

i

[ ] L

. S

Abb. 10  Anschlussschema Slave-Detektor — Service-Modem — PC

39. Klemmen Sie die Verbindungsleitung zur RS485 Schnittstelle des Master-Detektors ab und schlieRen Sie stattdes-
sen die RS485 Verbindung an den Slave-Detektor an.

40. Klemmen Sie ggfs. die RS485 Verbindung zum nachsten Slave-Detektor (Klemmen 9 und 10) ab.

Klemme Detektor Klemme Service-Modem

5 RS485 A 3

6 RS485 B 4

41. Die Spannungsversorgung des Detektors darf wahrend der Softwareaktualisierung nicht unterbrochen werden.
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42.

ﬂ Bei Slave-Detektoren Grenzschalter-Softwaredatei (Level Switch) laden!

43.

5

Der Detektor ist korrekt tGber das Service-Modem mit dem PC verbunden und die embedded Software des Slave-
Detektors kann aktualisiert werden.

Wiederholen Sie die Schritte 19 bis 29 um alle Slave-Detektoren mit der neuen embedded Software zu aktualisie-
ren. Wahlen Sie in Schritt 26 dazu aber die zu aktualisierende Grenzschalter-Softwaredatei (LevelSwitch z.B.
01.01.00.bta) fiir den Slave-Detektor aus und klicken Sie auf <Offnen>.

HINWEIS

Ist die neue embedded Software auf den Slave-Detektoren korrekt installiert, konnen die erforderlichen Resets
(Factory Reset und Software Reset) mit dem Programm LB 480-PC Userinterface LevelSwitch durchgefiihrt wer-
den (siehe Schritt 30 bis 32).

Sind alle Slave-Detektoren aktualisiert, kann die RS485 Verbindung zum Service-Modem entfernt werden.

Verbindungsleitungen wiederherstellen
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Abb. 11  Anschlussschema kaskadiertes System

44,
45.

46.

47.

48.
49.

(BERTHOLD

Stellen Sie die RS485 Verbindungen zwischen den Detektoren wieder her.

VerschlieRen Sie den Anschlussraum (Deckel, Kabelverschraubungen) jedes Detektors gemal den Vorgaben im
Sicherheitshandbuch / Explosionsschutzhandbuch und der Betriebsanleitung des Detektors.

Die Verbindungsleitungen sind korrekt wiederhergestellt.

System liber HART® wieder in Betrieb setzen

Fiigen Sie liber den HART®-Kommunikator, bzw. den Host, alle Slave Detektoren wieder hinzu: Device Config >
Setup P> Sensor Configuration P> Config Slave Detectors P> Add Slave. Weisen Sie dazu jedem Slave-Detektor
eine Detektor-Nummer zwischen 1 bis 16 zu, und tragen Sie unter ,,Device ID“ die Device ID-Nummer ein, die Sie
sich vor der Installation fiir den jeweiligen Slave-Detektor notiert haben.

Priifen Sie die Messbereichsgrenzen. Simulieren Sie dazu CPS-Werte im Testmenii unter Device Config > Setup
P Service P> Test.

Es durfen keine Fehlermeldungen am Master anstehen und der aktuelle Messwert muss plausibel sein.
Deaktivieren Sie die Simulation.

Offnen Sie den Meniipfad Device Config P> Access um den vorherigen Zustand (siehe Kapitel 2 Vorbereitung tiber
HART’ durchfiihren) fiir Schreibschutz oder Safety-Modus wiederherzustellen.

Im Multidetektorbetrieb werden auch alle angeschlossenen Slave-Detektoren in den Safety Mode gesetzt, sobald
der Master-Detektor auf Safety ON gesetzt wird.

Die Softwareaktualisierung des kaskadierten Systems wurde erfolgreich durchgefihrt.
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